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序号 pin 名称 方向 描述 备注
1 - / 悬空
2 - / 悬空
3 ETH_LINK_ACT O 网口连接指示信号 3.3V LVTTL，不使用时悬空
4 VCC_3V3_ENETA O 网口 3.3V 输出 不使用时悬空
5 - / 内部无连接
6 VCC_3V3 PWR 板卡供电 3.15V~3.45V，纹波＜ 50mV Vp-p

7 ANT1/DV O 默认 ANT1：天线 1 指示
DV：定向成功标志，高有效 3.3V LVTTL，不使用时悬空

8 RXD3 I COM3 串口输入 3.3V LVTTL，不使用时悬空

9 RESETIN_N I Reset input 复位信号，低电平有效，复位信号宽度＞ 10ms，不用时悬空

10 ANT2 O 天线 2 指示 3.3V LVTTL，不使用时悬空

11 EVENTIN I 外部输入触发信号 3.3V LVTTL，不使用时悬空

12 - / 悬空
13 TXD3 O COM3 串口输出 3.3V LVTTL，不使用时悬空
14 GND PWR 信号和电源地 GND
15 TXD1 O COM1 串口输出 3.3V LVTTL，不使用时悬空
16 RXD1 I COM1 串口输入 3.3V LVTTL，不使用时悬空
17 GND PWR 信号和电源地 GND
18 TXD2 O COM2 串口输出 3.3V LVTTL，不使用时悬空
19 RXD2 I COM2 串口输入 3.3V LVTTL，不使用时悬空
20 GND PWR 信号和电源地 GND

21 PV/DIFF O 默认 DIFF：差分数据指示
PV：定位成功标志，高有效 3.3V LVTTL 电平，不用时悬空

22 GND PWR 信号和电源地 GND
23 PPS O 1pps 输出 3.3V LVTTL 电平，默认脉宽 1ms，不用时悬空
24 - / 悬空
25 ETH_TD_P I/O 10M/100M 网口 TX+ analog，连接到 TD+，不使用时悬空
26 ETH_RD_P I/O 10M/100M 网口 RX+ analog，连接到 RD+，不使用时悬空
27 ETH_TD_N I/O 10M/100M 网口 TX- analog，连接到 TD-，不使用时悬空
28 ETH_RD_N I/O 10M/100M 网口 RX- analog，连接到 RD-，不使用时悬空

对外接口
28 pin 双排插针（2×14，2mm 间距）

基于北云科技 M20D/M21D 模块拓展的 C2 双天线定
位定向板卡，尺寸：71.0 × 46.0 × 11.5 mm，支持 28 
pin 双排针进行通信和供电（网口×1、串口×3）。

C2-M20D/C2-M21D
GNSS/INS 高精度定位定向板卡

71mm

46mm 46mm
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物理和电气

规格指标
系统
全系统：GPS、BDS、GLO、GAL、QZSS
通道数
1500
信号跟踪 
主天线
BDS
GPS
GLO
GAL
QZSS
从天线
BDS
GPS
GLO
GAL
QZSS
抗干扰 *
抗单频、多音、窄带、扫频、脉冲干扰；
干信比：65 dBc
水平定位精度（RMS）1,2

单点
RTK
高程定位精度（RMS）1,2

单点
RTK
定向精度（RMS）1,2

首次定位时间
冷启动 3,5

热启动 4,5

RTK 初始化时间 ¹
失锁重捕时间
授时精度（RMS）⁷
速度精度 6
RTK 解算延迟 
DR 推算精度（2σ）1,3

C2-M21D

备注：
1. 	 典型值。性能受 GNSS 系统特性、卫星几

何分布、基线长度、多径效应和干扰影响；
2. 	 测量使用 1 公里基线和天线性能良好的接

收机，不考虑可能的天线相位中心偏移误
差；

3. 	 典型值。清空星历 / 历书 / 概略位置和时
间信息后，从上电到首次输出有效单点解
位置的时长；

4. 	 典型值。在接收机存储有有效的星历 / 历
书 / 概略位置和较准确的时间（误差小于
5min）前提下，从上电到首次输出有效单
点解位置的时长。特殊固件支持 3 s 热启
动，支持 3 s 热启动的固件不支持网络通
信接口；

5. 	 -130 dBm@ 可用卫星超过 12 颗；
6. 	 开阔天空，无遮挡场景，99%@ 静态；
7. 	 授时功能可选，精度不包括由于 RF 或天

线带来的零值；
8. 	 M20D 可 支 持 20 Hz，M21D 可 支 持 10 

Hz，需升级对应固件
9. 	 典型值。不含天线馈电与外接设备功耗；
*      扩展项，需升级对应固件。

B1I、B2I、B1C*、B2b（PPP）*  
L1 C/A、L1C*、L2

G1、G2
E1、E5b

L1 C/A、L1C*、L2

B1I、B2I、B1C*
L1 C/A、L1C*、L2C

G1、G2
E1、E5b

L1 C/A、L1C*、L2

型号 C2-M20D C2-M21D

尺寸（mm） 71.0 × 46.0 × 11.5

重量（g） 17

功耗（mW）9 820 830

默认数据速率

1.5 m
1.0 cm + 1 ppm

2.5 m
1.5 cm + 1 ppm

0.2° /1m 基线

环境及其他

工作温度 -40° C ~ +85° C
存储温度 -40° C ~ +105° C                                  

湿度 95% 非凝露

射频接口 ×2

接口规格 MMCX

馈电电压 5 V

最大电流 200 mA

特征阻抗 500 Ω

30 s
5 s

≤ 5 s
≤ 1 s

≤ 20 ns 
0.03  m/s

≤ 50 ms

0.8%

型号 C2-M20D C2-M21D

GNSS 观测量⁸ 10 Hz 10 Hz

GNSS 定位频度⁸ 10 Hz 5 Hz

INS 定位频度 - 100 Hz

IMU 原始数据速率 - 100 Hz

IMU 相关
型号 C2-M20D C2-M21D

陀螺仪

量程（° /s） - ± 300

角度随机游走
（° / √ h） - 0.5

零偏不稳定性（° /h） - 5

全温零偏（° /s） - 0.3

标度误差（‰） - 4

三轴正交耦合
误差（‰） - 1.7（0.1°）

加速度
计

量程（g） - ± 16
速率随机游走
（m/s/ √ h） - 0.3

零偏不稳定性（μg） - 50
全温零偏（mg） - 5
标度误差（‰） - 2
三轴正交耦合

误差（‰） - 0.9（0.05°）

指示灯

UG146_C2-M20D_ 规格说明

序号 指示灯 颜色 说明

1 电源指示灯
（3.3V） 绿色 电压大于 2.7V 时指示灯常亮

2 PPS 指示灯 绿色 秒脉冲输出时指示灯闪烁


